
Занятие 2.

Статистическое описание

сигналов, сообщений и помех

Сообщение – совокупность знаков, символов, 

параметров, отображающих ту или иную

информацию

Сигнал – физический процесс, несущий

передаваемое сообщение

Модуляция – процесс изменения параметров

сигнала

Помеха – мешающий неинформативный сигнал



Виды сообщений
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Узкополосные сигналы
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Общий вид записи узкополосного сигнала:
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Пример стат. описания сигнала: дрейф фазы опорного

генератора при формировании «немодулированной»

несущей (CW)



Продолжение примера

- дрейф фазы ОГ

Спектр процесса дрейфа фазы
Дрейф фазы во временной

области

«Чистая»

несущая
Несущая с

нестабильным ОГ



Случайные параметры

принимаемого радиосигнала
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Пример: принимаемый сигнал в РЛС



Статистические модели

сообщений
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Пример1: речь
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( )tξ  – белый гауссовский шум с двусторонней спектральной плотностью 2ξN . 
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Пример 2: задержка

радионавигационного сигнала
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Статистическая модель изменения дальности R(t):
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Векторно-матричное описание

стат. модели R(t)
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Статистические модели помех

1. Внутренний шум приемника
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Узкополосные

импульсные помехи
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