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1.Обоснование выбора темы диссертационной работы
В последнее время широкое распространение получили приемники с повышенной чувствительностью и помехоустойчивостью, образующие класс High Sensivity приемников. Повышение характеристик обусловлено рядом технических решений, основное из которых — переход в некогерентному режиму приема сигнала. В некогерентном режиме не осуществляется слежение за фазой сигнала, за подстройку частоты опорного сигнала отвечает система слежения за частотой. В некогерентном режиме сохраняется возможность формировать кодовые измерения и осуществлять решение навигационной задачи, если ранее была выделена эфемеридная информация. Для приема навигационного сообщения, в частности эфемеридной информации, производится переключение в когерентный режим. Цель работы — исследование возможности выделения навигационного сообщения в некогерентном режиме. 
Научный руководитель ______________________ дата     08.09.2014     
Студент ____________________________________ дата     08.09.2014     
2.Консультации по разделу

______________________________________________________________

______________________________________________________________

______________________________________________________________

______________________________________________________________

Подпись консультанта________________________ дата _____________

3.Консультации по разделу

______________________________________________________________

______________________________________________________________

______________________________________________________________

______________________________________________________________

Подпись консультанта________________________ дата _____________

4. План работы над магистерской диссертацией
	№
п\п
	Содержание разделов
	Срок

выпол-

нения
	Трудоём-

кость

в %

	I.
	Теоретическая часть
	
	30

	
	Обзор литературы на тему приема навигационного сообщения и структуре сообщений ГНСС ГЛОНАСС и GPS
	
	10

	
	Синтез алгоритма приема сообщения в некогерентном режиме
	
	20

	II.
	Экспериментальная часть
	
	30

	
	Моделирование приема сообщения в некогерентном режиме в среде MATLAB
	
	10

	
	Разработка функции приема сообщения в некогерентном режиме на языке C++
	
	10

	
	Оценка характеристик приема сообщения в некогерентном режиме с помощью натурного эксперимента
	
	10

	III.
	Публикации
	
	10

	
	Тезисы доклада на студенческой НТК
	03.2015
	5

	
	Тезисы доклада на студенческой НТК
	03.2016
	5

	IV.
	Оформление диссертации
	
	30

	
	Подготовка введения, обзора литературы
	11.2014
	5

	
	Описание синтеза алгоритма приема НС
	06.2014
	5

	
	Описание модели и изложение результатов моделирования
	11.2015
	5

	
	Описание постановки эксперимента и его результатов
	03.2016
	5

	
	Подготовка презентации и предзащита
	06.2016
	10


5. Рекомендуемая литература
5.1  Перов А.И. Статистическая теория радиотехнических систем. – М.:

Радиотехника, 2003, 400 с., ил.                                                                         .                                                                                                                        

5.2 ГЛОНАСС. Принципы построения и функционирования/ Под ред.      

А.И. Перова, В.Н. Харисова. Изд. 4-е переработанное и дополненное. ―  

М.:  Радиотехника, 2010, 800 с                                                                          

5.3 Перов, А. И. Методы и алгоритмы оптимального приема сигналов в    

аппаратуре потребителей спутниковых радионавигационных систем. —   
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Примечание: задание брошюруется вместе с диссертацией и с отзывами

руководителя и рецензентов.

